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Caracterijsticas-de la Orion3:

7 “Modo opor{e estando depie
Unidad de medicion inercial

e programacion inteligente

Impermeable

Orion3

Estabilidad mejorada. Movimiento eficiente.

Control por microprocesador inteligente en el que puede conhar. BI h F d °
atchlroro.






Orion3

La Orion3 es apto para caminantes K2 a K4 que se beneficiarian de estabilidad
en diferentes terrenos, pendientes y escaleras ademas de para aquellos que

deseen caminar de manera natural y eficiente a una velocidad unica o variable.

La seguridad y estabilidad de la Orion3 anima a los usuarios a distribuir su peso uniformemente, descargando
el lado sano y la zona lumbar para reducir los dolores que suelen sufrir los amputados cominmente.

Rendimiento de estabilidad mejorada

El Rendimiento de estabilidad mejorada, (ESP, por sus siglas en inglés) aumenta la confianza y la

independencia del usuario, reduciendo el riesgo de traspiés o caidas y asegurando una carga de las
extremidades mas equilibrada para un bienestar y una proteccién mayor a largo plazo.

El ESP adapta la resistencia hidraulica a tiempo real, proporcionando un apoyo 6ptimo al caminar en un entorno concurrido,
en terrenos irregulares, pendientes, escaleras y ahora también al estar de pie. Gracias a la percepcién de la situacién, Orion3
supervisa de manera continua la actividad del usuario y responde en consecuencia para una mayor seguridad.
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Apoyo controlado

La resistencia de
apoyo durante la fase
de apoyo proporciona
una estabilidad 6ptima
para caminar con
mayor seguridad y
menos esfuerzos en
todos los terrenos.

Soporte estando
de pie

La resistencia

maxima estabiliza

la rodilla, tanto en
terrenos llanos como
en pendientes,
fomentando una
mejor postura y una
carga equilibrada para
aliviar la presién sobre
la extremidad sana

y la zona lumbar.

Recuperaciéon
detras el traspiés

La resistencia de
apoyo se activa
durante la extension
de la fase de apoyo
para asegurar la
estabilidad de la
rodilla en caso

de que el usuario
tenga un traspiés.

Descenso dinamico
de pendientes
y escaleras

La resistencia de

la rodilla aumenta
progresivamente con
soporte inmediato
en el primer paso y
soporte en aumento
con mayor flexién
de rodilla para un
mayor control y
mayor seguridad al
descender escaleras
o pendientes.

Apoyo al sentarse

La resistencia
hidraulica progresiva
garantiza un mayor
soporte y control

para sentarse con
seguridad y confianza
y una carga mas
equilibrada en ambas
extremidades.



Movimiento
natural
eficiente

La flexién de la rodilla durante la
fase de balanceo varia dependiendo
de la velocidad al caminar.
Gracias al control de balanceo
neumatico con microprocesador,
la Orion3 controla la elevacion

del talén en toda una gama de
velocidades al caminar para un
balanceo mas natural. La ballesta
neumatica también facilita el inicio
del balanceo, ahorrando energia

a cada paso y asegurando una
flexion de rodilla mas natural

a velocidades mas lentas.

Liberacion de apoyo 6ptima
La Orion3 libera una resistencia alta
justo antes de doblar la rodilla para
conseguir una seguridad éptima,
una flexiéon de la rodilla facil y un
menor esfuerzo al caminar.

“Dado que
la Orion3 es tan
facil de usar, no
merma mMi enerqia,
iconservandola para
hacer otras

cosas! , ,

Chris

Control de velocidad adaptativo

Al detectar cambios en las velocidades
al caminar, la Orion3 adapta de manera
dinamica el control neumatico a tiempo
real para un balanceo sin problemas,
natural y energéticamente eficiente.!?

Amortiguacién del
balanceo terminal

La extension de la fase de balanceo
se amortigua en la Ultima parte para
suavizar el movimiento de la rodilla 'y
evitar un impacto de balanceo terminal.







Componentes auxiliares

La Orion3 funciona bien en combinacion con la tecnologia hidraulica de Blatchford. Al autoalinearse con el terreno
y mantener la dorsiflexion para el balanceo, nuestros tobillos-pies hidraulicos proporcionan una sensacion natural,
segura y sin problemas al caminar, ayudando a conservar el cuerpo a largo plazo. Multiples estudios cientificos
independientes*, que comparan el tobillo-pie hidraulico de Blatchford con pies no hidraulicos, han mostrado:

* Mayor comodidad, menos presién en el encaje e Carga entre las extremidades equilibrada de
* Mayor seguridad y menor riesgo de tropiezos y caidas manera mas uniforme
* Una marcha mas natural, mas sencilla y mas suave * Mayor satisfaccion de los usuarios
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tengo que pensar
en cambiar mi ruta
para evitar algo, porque
e Me siento Mas sequro
Il sobre terrenos
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Percepcion de la situacion: una Unidad de medicion inercial detecta
el movimiento y la velocidad para responder en consecuencia, a
tiempo real

Rendimiento de estabilidad mejorada: 5 niveles resistencia de
apoyo para optimizar la seguridad en todo momento
Apoyo controlado
Soporte estando de pie
Descenso de pendientes y escaleras dinamico
Recuperacion después de traspiés
Apoyo al sentarse
Movimiento natural eficiente: la neumatica controlada por

microprocesador garantiza un balanceo sin problemas y
energéticamente eficiente a multiples velocidades

Liberacion de apoyo 6ptima

Control de velocidad adaptativo

Amortiguacion del balanceo terminal
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Modo de ciclismo Q\/ X =X
.7 , .. Adecuado para uso en exteriores

Bloqueo de flexién a angulo fijo
Flexion de la rodilla a 130°
Baterias de ion de litio con una duracién de hasta 3 dias,
dependiendo del consumo ORION3

Indicador de carga de la bateria
Modo de nivel bajo de energia

Impermeable Kit del cargador de bateria - 239093

Cable alargador para cargador - 239098
Funda cosmética - 56110NEGRA

Software de programacién intuitivo mediante PC o App
Disponible con funda cosmética opcional

‘SOmm
dmm r "|
. (deben pedirse por separado)
Piramide hembra con .,
desplazamiento - 189128 *ﬁ' ="
250mm

Peso maximo del usuario: 125 kg Adaptador roscado ) o,
Nivel de actividad: 2,8, 4" M36 - 239092 *é‘ Eprmgr T
Peso de la unidad: 1,5 kg S N Piramide no giratoria con T
Altura de construccion: 250 mm desplazamiento - 239089 & =
Unidad de control: MPK hidraulica/neumatica Piramide giratoria con

. — 14mm
*Depende de las directrices de reembolso locales. desplazamiento - 239017 ,'I;' _
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defectos que puedan afectar al funcionamiento correcto. Solamente personal capacitado
realizara las labores de mantenimiento. Antes de llevar a cabo cualquier actividad nueva de

c € Se recomienda realizar una inspeccion visual anual. Compruebe visualmente si hay
la vida diaria, consulte con su técnico protésico si se requiere capacitacion especifica.
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